


KT276

CELKOVA VYSKA*
1985 mm (standardni), 2 105 mm
(volitelng)

CELKOVA SiRKA*
1960 mm

VYKON MOTORU
55,4 KW

SYSTEM RESENi VYFUKOVYCH
SPALIN
DOC / DPF

UZITECNA NOSNOST NA
VIDLiCH
2700 kg

PROVOZNi HMOTNOST**
4 400 kg - 5 200 kg

KT316

CELKOVA VYSKA*
2 155 mm

CELKOVA SiRKA*
2 095 mm

VYKON MOTORU
82 kW

SYSTEM RESENi VYFUKOVYCH

SPALIN
DOC / DPF / SCR

UZITECNA NOSNOST NA
VIDLICH
3100 kg

PROVOZNi HMOTNOST**
5200 kg — 5 900 kg

NACTETE VIDEO

a objevte hlavni
prednosti KT316

Lt [m]
A

*V zavislosti na typu pneumatik

** Hmotnost s plnou n&drzi + standardni lopata +
provozni hmotnost 75 kg (ISO 6016 + hmotnost
se lisi v zavislosti na vybave)
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KOMPAKTNI MANIPULATORY

OBJEVTE TELESKOPICKY MANIPULATOR KRAMER S

- Vedle hodnot, jako jsou vasen, odbornost a vysoka kvalita, klade UZITECNOU NOSNOSTIi 2.7t-311t
S KR,AME,REM NAVTE Kramer predevsim diiraz na bezpecnost. Stavime stroje s nejvyssi ’ ’
SPRAVNE STRANE Urovni bezpednosti pouZiti a nasi zakaznici ze své investice dlouhodobé Kompaktni rozméry, vysoka udinnost a nizka vlastni hmotnost délaji z téchto stroj
tézi. Nas zavazek: poctivost, spolehlivost a udrZzeni hodnoty. univerzaly v ramci této tridy.

Hlavni prednosti stroje 6 Kompaktni konstrukce 8
Vlastnosti Rozmer

Zvlastni funkce Priklady pouzitf

Komponenty stroje 9 Dynamicky vazici systém 14
Motor a udrzba Funké&ni princip

Pohonny systém a provozni rezimy Dalsi funkce

Hydraulika s LUDV
Smart Handling

Pripojeni prislusenstvi 16 Design kabiny 18
Smart Attach Moznosti kabiny
Zadni prisluSenstvi Technické prednosti
Prislusenstvi 20 Technické udaje 22
Naradi Rozméry
Pneumatiky
>> « Na nasi farmé pouzivame stroje Kramer uz

vice nez 40 let. Teleskopické manipulatory

jsou velmi snadno ovladatelné, mimoradné @ ]

spolehlivé a predstavuji osvédéenou kvalitu, POZNAMKA: Tento symbol oznacuje funkce, které mohou mit

které divéfujeme uz desitky let. » b pozitivni dopad na naklady (penize, personal, ¢as).

NACTETE KOD [E,%%E NASKENUJTE KOD
Podivejte se na cely s L
L

3 e Objevte portfolio teleskopickych
videozaznam Y

[=]
e
: EI'!' manipulator( Kramer
www.kramer.de/houseman [=] b & www.kramer.de/telehandler_ag

William Houseman — Ingerthorpe Moor Farm,
North Yorkshire, Velka Britanie

PROVOZNi A VYKONOVE PARAMETRY KT276 PROVOZNi A VYKONOVE PARAMETRY KT316

Vykon motoru [kW] 55,4 Vykon motoru [kW] 82

Objem lopaty [m?] 0,85 - 1,80 Objem lopaty [m?] 0,90 - 2,30

Max. stohovaci vyska [mm] 5790 Max. stohovaci vyska [mm|] 5835

UzZite¢na nosnost na vidlich S=1,25 [kg] 2700 Max. uzite&na nosnost na vidlich S=1,25 [kg] 3100

Provozni hmotnost [kg]" 4 400 - 5 200 Provozni hmotnost [kg]* 5200 - 5 900

* Hmotnost s plnou nadrzi + standardni lopata + provozni hmotnost 75 kg (ISO 6016 + hmotnost se liSi v zavislosti na vybaveé) *Hmotnost s plnou nadrZi + standardni lopata + provozni hmotnost 75 kg (ISO 6016 + hmotnost se li§i v zavislosti na vybavé)
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HLAVNI PREDNOSTISTROJE =

ZVENKU ROBUSTNI AUVNITR KOMFORTNI

K RYCHLOUPINACI SYSTEM [EJ PRACOVNI HYDRAULIKASLUDV [ INTEGROVANY DYNAMICKY @

STANDARD / SMART @ zaruéuje zvysenou produktivitu, protoze VAZICi SYSTEM (VOLITELNE)
ATTACH (VOLITELNE) Ize provadét vice pohybl ¢asti ramene Rychlé a snadné vazeni bez
Vybrat mlzete standardni upinani soucasné. ohledu na téZisté nakladu, pouzité
Kramer nebo variantu s automatickymi naradi a polohu vylozniku.
rychlospojkami (Smart Attach). Se

systémem Smart Attach Ize hydraulicky [ DVE VYSKY KABINY
ovladana naradi komfortné a bezpecné (1,98 m STANDARD / 2,10 m
pripojovat z kabiny, bez nutnosti VOLITELNE)

vystupovat a nastupovat. iZ8(

7" LCD DISPLEJ @
(VOLITELNE)
nabizi Siroké moznosti nastaveni, jako
citlivost joysticku nebo zobrazeni Uhlu
naklopeni naradi. Dale Ize zobrazit
rozsahlé provozni informace.

KT276 /KT316

nejvyssi komfort.

3 ASISTENCNI SYSTEM @

RIDIGE - SMART HANDLING [I5=> BB KOMPAKTNi ROZMERY
Ochrana proti pretizeni v kombinaci s diky Sifce a vysce stroje +/- 2 m.
vySSi produktivitou umoznuje plynuly Vhodné pro pouZiti ve stisnénych
pracovni proces. prostorach.

KT276 /KT316 KT276 /KT316

EJ KOMFORTNI KABINA

s velkym pravym oknem pro optimalni
vyhled a ergonomicky usporadanymi
ovladacimi prvky.

EJ VYKONNE MOTORY

s vysokym vykonem a nizkou
hlu¢nosti.

KT276 /KT316

i CETNE MOZNOSTI VOLITELNEHO

PRISLUSENSTVI V ZADNi CASTI
beztlakova zpateCka s vétvi pro
prasak, tiitbodovy zavés, 7pdlova zadni
zasuvka a mnoho dalsiho.

KT276 /KT316

k&l ZADNi ZAVESY I VYKROJENI V PODLAZE KABINY
V zavislosti na pouZiti jsou pro provoz s pro bezpecny a pohodiny nastup a
privésem k dispozici rlizné zavésy pro vystup z kabiny.
privés.

[ UZAMYKATELNY BOX NA

H 40 KM/H @ NARADI

PREVODOVKA pro bezpecné ulozeni naradi a

pro rychly pfesun stroje v zdvihacich prostfedkd mimo kabinu
kazdodennim provozu. Pro KT276 fidice.
volitelng, pro KT316 standardné. KT316

KT276 /KT316

[E] 24" PNEUMATIKY
Pneumatiky s velkym objemem zvysuiji u modelu KT276 a &tyfi typy fizeni u
jizdni komfort a trakci. modelu KT316.

KT316 KT276 / KT316

@ vicE zPUsOBU RiZENi
pro maximalni flexibilitu. T¥i typy Fizeni



VYKONNE MOTORY
PRO KAZDOU CINNOST

Model KT276 je pohanén motorem Kohler s vykonem 55,4 kW. Dodatecné zpracovani vyfukovych spalin je provadéno pomoci DOC
a DPF. Model KT316 je vybaven motorem Deutz s vykonem 82 kW, jehoz dodatecné zpracovani vyfukovych spalin je provadéno
pomoci DOC, DPF a SCR.

Kompaktni teleskopické manipulatory Kramer patfi mezi nejuniverzalnéjsi stroje pro kazdodenni praci a jsou
nenahraditelnymi partnery. Diky Uzké a nizké konstrukci jsou tyto stroje poptavané také tam, kde se velké stroje nevejdou.
Optimalni pomé&r mezi provozni hmotnosti a uzite€nou nosnosti zajistuje vynikajici vyuZziti i v omezenych prostorech.

SNADNE A VOLNE
PRISTUPNE

®m pro kazdodenni kontrolu a
provadéni udrzby

®m snadny pfistup k dalSim
ddlezitym GdrZzbovym mistdim
diky dodate¢né odnimatelné
boéni sténé motorového
prostoru (KT316)

KOMPAKTNI DELKA STROJE*

m Staje a boxy
m Sklady sena a slamy
m Malé farmy™*

KT276: 5 150 mm KT316: 5 250 mm _ élROQE :
., . o ;o _ _ — / . P4 OTEVIRATELNA
NIZKA PRUJEZDNA VYSKA** . — - i — i ; KAPOTA

m Staje
m Staré budovy
m Pristresky

m typické pro stroje Kramer
® dobra pristupnost ke vSem
misttim diky pfistupu i z boku

KT276 (NiZKA VERZE): 1 985 mm  KT316: 2 155 mm
KT276 (VYSSi KABINA): 2 105 mm

UzKA PRUJEZDNA SiRKA**
m Staje

m Krmné ulicky

m Sklady sena a slamy

EQUIPCARE - TELEMATIKA ! NASKENUJTE KOD

™= Dalsi informace

) ) : . . \ najdete zde
Telematikou EquipCare jsou standardné vybaveny vSechny stroje Kramer. L2 www.kramer.de/equipcare

Modul poskytuje data a fakta o vasem stroji, ktera si mdzete snadno zobrazit
prostfednictvim prostredi v pocitaci ¢i mobilni aplikace.

KT276: 1 960 mm KT316: 2 095 mm

* S béznou lopatou **V zavislosti na typu pneumatik



PLYNULE Z BODU A DO BODU B @
RYCHLE A EKONOMICKY =

Prenos vykonu bez zalomeni kardanu poskytuje velmi plynuly projev bez nepfijemnych vibraci. Hydrostaticka prfevodovka s
axialnim pistovym Cerpadlem zajistuje silny a rovhomérny pohon s maximalni rychlosti 0-20 km/h u modelu KT276 (standard) a
0-40 km/h u modelu KT316 (standard).

~  VYKONNA HYDRAULIKA™
CIFLIVE OVLADANI STROJE

Pracovni hydraulika je pohanéna vykonnym hydraulickym Cerpadlem, které zajiStuje rychlé pracovni cykly vyloZzniku manipulatoru
a umoznuje pohon hydraulického néradi pres 3. ovladaci okruh, v pfipadé potreby s trvalym pritokem. Jednodinné a dvoj¢inné
pridavné hydraulické okruhy jsou také k dispozici jako volitelné pfislusenstvi.

PRACOVNI HYDRAULIKA S LUDV

Pracovni hydraulika s prltokem nazavislym na
zatizeni (LUDV) zajistuje rovnomeérné rozdélenf
hydraulického oleje do jednotlivych ovladacich
okruhd. Tim Ize soucasné provadét nékolik funkci
nezavisle na zatézi:

ZVEDANI A SPOUSTENI

VYSOUVANI A ZASOUVANI

VYKLAPENI A ZAKLAPENi NARADI

PROVOZNIi REZIMY - POWER, ECO, CSD*

Optimalni prizplisobeni chovani motoru podle podminek:

m POWER: Maximalni vykon v celém rozsahu ota¢ek motoru

m ECO: Efektivni pfi nizkych otackach motoru

m CSD (Constant Speed Drive): plazivé rychlosti s moznosti
ru¢niho nastaveni otacek

SMART DRIVING**

Smart Driving automaticky snizuje otacky motoru pri maximalni
rychlosti — pro nizsi hlué¢nost, nizsi spotfebu a Setrny provoz. Smart

Bifin) o 2kl peure e 00, ® Qvladani a pohon hydrulického naradi 3. ovladacim okruhem

= Sougasné provadéni vice hydraulickych funkei diky LUDV PREHLED )
(load-independent flow distribution) VYHOD PRACOVNI
m Citlivost pracovni hydrauliky Ize prizplsobit danému pouziti HYDRAULIKY
nebo volbé obsluhy

* KT276: Power (standard), Eco + CSD (volitelng); KT316: Power + Eco (standard), CSD (volitelng) ** KT276: 0-20 km/h (standard), KT316: 0-40 km/h (volitelng)
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SMART LOADING

S asistencnim systémem fidiCe Smart Loading (tlacitko 1) se naradi
automaticky presune do ulozené cilové pozice, coz zkracuje ¢as cyklu a

usnadnuje praci obsluhy.

VYKLEPAVANI LOPATY

Obsluha maze pomoci funkce vyklepavani lopaty rychle vyprazadnit
lopatu od lepivych materiald nebo presné nadavkovat material.
Lopata zacné vyklepavat obsah stiskem kombinace tlacitek (tlacitko
1 + tlaCitko 2), aby bylo mozné snadno dostat vihky ¢i lepivy obsah
lopaty ven.

OVLADANI
Maximalni uzite€na nosnost, plné vysunuty vyloznik, vysoké otacky motoru — systém ochrany proti pretizeni Smart Handling ma situaci
vzdy pod kontrolou. Inteligentni asistencni systém Fidice zabranuje tomu, aby zatizeni ramene dostalo stroj do oblasti pretizeni, a tim hrozilo
prevraceni stroje v podéiném sméru. Zaroven prebird mnoho rutinnich Ukond, jako je vysouvani a zasouvani teleskopického ramene, od
obsluhy, aby se ta mohla soustredit na dalsi Ukoly své prace.

PAMET POZICE NARADI

B} TLACiTKO UZAVERKY DIFERENCIALU

VYSVETLENI TRi REZIMU SMART HANDLING

..'

REZIM LOPATY

Pri spousténi vylozniku se teleskopické rameno
automaticky zasouva. Tim zUstava bfemeno co nejblize
stroji a ani pfi vyuZziti nejvySsi nosnosti stroje nedochazi k
nahlému pretizeni. Rezim lopaty je idealni pro nakladani
sypkych materiald.

REZIM STOHOVANI

Pri zvedani nebo spousténi vylozniku se naradi pohybuje
vzdy v primé, vertikalni linii. Teleskopické rameno se
automaticky vysouva a zasouva, ¢imz je zajisténo, ze

je bremeno bezpeéné vedeno nahoru nebo doll. To
zajistuje maximalni bezpecnost a zjednoduSuje stohovaci
prace, a to i ve velkych vyskach.

MANUALNI REZIM

V manualnim rezimu stroj neprovadi zadné automatické
pohyby teleskopu vylozniku. Ochrana proti pretizeni

je samozrejmé stale aktivni a zastavi pohyb vylozniku,
jakmile je dosazeno limitu pretizeni. V tomto okamziku je
mozné pouze zasouvani a zvedani ramene vylozniku.

OVLADANI JOYSTICKEM

S ergonomickym joystickem mate nad strojem plnou
kontrolu. Az 17 funkci Ize provadét, aniz by obsluha musela
joystick poustét nebo ménit tchop. Joystick je umistén na
konzoli na pravé strané kabiny.




PRINCIP FUNKCE

Ovladani probiha prostrednictvim 7" LCD displeje a
oto&ného ovladace (Jog Dial) v kabinég.

Hmotnost je presné uréena tlakovymi senzory v

INNOVATION _' S - ot 8 hydraulickém systému a polohovymi senzory v
Tl AWARD N zaeet : oto&nych bodech ramene vylozniku a v teleskopu
: " ) FpHE ramene.
“‘ EnergyDecentral ‘"'
DALSIi FUNKCE

m Zadani cilové hodnoty: pozadovana celkova
hmotnost se predem zada.
Kazda nalozena lopata se automaticky zvazi a
pfimo odedte od cilové hodnoty.

m Scitaci funkce: kazdé vazeni se sdita.

m Pocéitaci funkce: pocet naloZzenych lopat se
pocita automaticky.

m Davkovani zbyvajiciho mnozstvi: aby bylo
mozné co nejpresnéji dosahnout definované
cilové hodnoty, mUzZe byt hmotnost aktualni zatéze
zobrazena také jako aktualni hodnota pro kontrolu
mnozstvi odsypavaného materialu.

m Pozastaveni: proces vazeni se prerusi, aby bylo

Exkluzivné z vyroby ma teleskopicky manipulator KT316 integrovany, dynamicky vazici systém. To umoznuje presné vazeni mozné provadét jiné ¢innosti.

Siroké Skaly materiald — bez ohledu na pouzité naradi, tézisté bfemene nebo polohu ramene vylozniku. PIna integrace do
ovladaciho konceptu stroje umoZfiuje jednoduché a intuitivni ovladani.

® |[ntuitivni ovladani diky plné integraci do ovladaciho konceptu
stroje

B Snadné pouziti, a to i pfi stfidani obsluhy, diky dynamickému
ramene vylozniku

® Rychlé vazeni za jizdy bez zastaveni

VYHODY VAZICIHO SYSTEMU m Bezpeéna prace, protoze je zabranéno pretizeni nakladnich ]
vozidel a privést DLG - CENA ZA INOVACI 2024 [=]; E_I_ NASKENUJTE KOD

m Pfesné odebirani sypkého materidlu ze sklad(, zabrani se = - Podivejte se

zbytecné manipulaci Pﬁ dgklédénf navesu DLG (Némecka zemé&délska spolednost) udélila vazicimu systému (=, na cely videozaznam
= Inteligentni funkce, jako je scitani vazeni, zadavani cilovych v roce 2024 zlatou medaili v soutéZi Innovation Award na veletrhu

hodnot a poditaci funkce s automatickym rezimem, také usnadnuiji EnergyDecentral.
praci obsluhy
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SMART ATTACH 5 ®
VYSSI VYKONNOST A BEZPECNOST =

Na prani je mozné dodat hydraulické upinani Smart Attach s automatickymi rychlospojkami, které
poskytuje obsluze vy$si bezpecnost, protoZze uz neni nutné vystupovat a nastupovat ze stroje pfi
pripojovani hydraulicky ovladaného nebo pohanéného naradi. Kromé toho se pfi kazdém pripojovani Setfi
penize, protoze vyména naradi je rychlejsi.

JEDNODUCHE OVLADANI
Hydraulicky ovladana nebo pohanéna
naradi Ize komfortné a bezpecné
pripojovat z kabiny, bez nutnosti
vystupovat a nastupovat.

"I\/IAXII\/IALNI UNIVERZALNOST PRO VSECHNY UKOLY

RYCHLA VYMENA

bez ru¢niho pfipojovani hadic naradi.

BEZ OMEZENI - 58 | 24 I R(izné typy zadnich zavést a rychlospojek umozriuji agregaci nejréiznéjgiho zadnino naradi. Oba teleskopické manipulétory mohou byt
VY’KONNOSTI p- ™ - ? AR - 1 vybaveny automatioky’m zadm’ch zévésem pro taZem’ privésu mimo verejné komunikace Pro maximélnl’ flexibilitu mohou bYt modely KT276

pro vSechny ¢innosti manipulatoru
jako pfi pouziti bézného upinaciho
systému.

BEZPECNOST

Bezproblémoveé pripojeni i
natlakového okruhu naradi s okruhem
manipulatoru.

PROHLASENi O SHODE

pro stroj a naradi.

OCHRANA ZIVOTNIHO
PROSTREDI

diky zabranéni uniku oleje pri pripojovani
hydraulickych hadic.

MAXIMALNi TECHNICKY PRIPUSTNE KT276 e
O v - . 2 HMOTNOSTI (NIKOLIV PRO KOMUNIKACE
PRIKLAD VYPOCTU [Eli#%E NaskeNUJTE K6D ( )
= Dalsi informace najdete zde Hmotnost nebrzdéného privésu [kg] 1000 1000
Kazda vyména naradi se Smart 10 procest pripojeni / den [=] www.kramer.de/smartattach Nosnost pfivésu 3500 3500
Attach usetfi 2,5 minuty ve srovnani 2,5 minuty (s jednou brzdénou napravou) kg
se standardnim rychloupinacim 220 pracovnich dni N?S"ESt 'Lﬁ"ifu Bl ’ 8000 8000
systémem Kramer ,Standard”. €30 /hod. (vSechny brzdéné napravy) (g
Privés s hydraulickou brzdou [kg] 11 250 11 250

€2750 /rok
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TECHNICKE PREDNOSTI ,
JEDNODUCHE OVLADANI — INOVATIVNI DESIGN KABINY

.
e

7PALCOVY LCD DISPLEJ* NASTAVITELNY SLOUPEK RIiZENI

Na displeji jsou zobrazeny v8echny dileZité tidaje o Sloupek Fizeni, ktery Ize volitelné nastavit na vySku a sklon,
stroji, moznosti nastaveni a funkce: Ize prizpUsobit potfebam obsluhy:

Citlivost joysticku m Nastavitelny podle potfeb kazdé obsluhy
Rychlost aktivace stabilizatoru vylozniku ® PohodIna prace bez Unavy

Nastaveni pritoku oleje pro piidavné hydraulické ® a mnoho dalsiho

okruhy

Zadni kamera

a mnoho dalsiho

VSE UVNITR POD KONTROLOU
VSE VENKU NA DOHLED

Inovativni design kabiny zajistuje vys$Si komfort a uzivatelskou privétivost. Velka okna v kombinaci s Uzkymi sloupky kabiny
zajistuji vynikajici vyhled v Uhlu 360°. U modelu KT276 si mUzZete také vybrat mezi nizkou a vysokou kabinou.

DVE VARIANTY KABINY
pro maximalni kompaktnost nebo lepsi . .
360° vyhled. (KT276). POHODLNY NASTUP A BOX NA
NARADI

360° VYHLED DO VSECH
STRAN

Uzké sloupky kabiny a velka okna zajistuji
vynikajici pfehled o naradi a pracovni oblasti.

usporadany a barevné oznaceny. V8echny dulezité Vykrojeni v podlaze kabiny umoznuje bezpecny a
spinace jsou umistény v dosahu pravé ruky: pohodiny nastup a vystup. Dale je vedle stupinku, pod
kabinou, umistén prostorny box na naradi.
Joystick
Provozni rezimy Pohodiny nastup do kabiny
Nastaveni rezimu fizeni (elektronicky u modelu KT316) Veétsi bezpecnost pfi vystupu, protoZe je stupinek dobre
Jog Dial viditelny
a mnoho dalsiho Uzamykatelny box na naradi
a mnoho dal&iho

* volitelné k dispozici. Standardné je instalovan kruhovy displej.




MOZNOSTI NARADI

PALETOVACI VIDLE

T

PALETOVACI VIDLE

plovouci ulozeni vidlic

L

LOPATA NA SYPKY MATERIAL HROTY NA BALIKY

KLESTE NA VALCOVITE

KLESTE NA BALIKY V40 KLESTE NA BALIKY W500 BALIKY

Ll

LOPATA S PRIDRZOVACEM ZAVESNY HAK

= Uy

STANDARDNI LOPATA

s drapakovymi zuby

STANDARDNI LOPATA

bez drapakovych zubl

STANDARDNI LOPATA

s hladkym pridavnym britem

1=

HROTY NA BALIKY
sklopné

MULTIFUNKCNI VIDLE S
PRIDRZOVACEM

Presné specifikace a dostupnost naradi se lisi dle modelu a zemé.
Vas kompetentni prodejce Kramer vam ochotné pomuize.

20

PRODUKTOVA RADA PNEUMATIK

SiPOVY VZOREK SiPOVY VZOREK VICEUCELOVY VZOREK KOMBINOVANY VZOREK

diagonalni radialni radialni radialni

h

®m dobré samocisténi ® dobra jizdni plynulost pfi ® vysoka Uroven ochrany ® vysoka pevnost a stabilita
m dobré vedeni ve stopé jizdé po silnicich proti narazdm a feznym bokd
®m vyborné terénni vlastnosti ~ ® velmi dobré samocisténi poskozenim m dobra jizdni plynulost pfi
m optimalni v bahnitém ® vysoka nosnost jizdé po silnicich
terénu a na hlinitych ® vynikajici stabilita a m dobré samocisténi
pldach zlepseny komfort obsluhy = dobra trakce

® dobra trakce
m vysoky kilometrovy najezd

PRUMYSLOVY VZOREK VZOREK PRO STAVEBNICTVi KOMUNALNI VZOREK

radialni diagonalni radialni

S

m dobré samodisténi m vysoky kilometrovy najezd ® dobra jizdni plynulost pfi
m vysoka pevnost a stabilita  ® velka sty¢na plocha jizdé po silnicich
bokd m dobra pohyblivost na m dobra trakce
m odolny proti fezdm a mékkém povrchu m velmi dobra funkénost v
propichnuti ®m dobré samodisténi zimé
m vysoky kilometrovy najezd ® dobra odolnost

Spravny vybér pneumatik teleskopického manipulatoru hraje dilezitou roli pfi jeho pouZziti. Pneumatiky jsou k dispozici v rliznych $itkach.
Presné specifikace a dostupnost pneumatik se li$i podle modelu a zemé. Vas kompetentni prodejce Kramer vam ochotné pomuUze.

21



TECHNICKE UDAJE TECHNICKE UDAJE

I PROVOZNi A VYKONOVE PARAMETRY KT276 KT316 I KINEMATIKA KT276 KT316
Max. uzite¢na nosnost (LSP 500 mm) [kg] 2 700 3100 Objem lopaty [m?] 0,85 - 1,80 0,90 - 2,30
Max. stohovaci vyska [mm] 5730 5835 Celkovy uhel pohybu upinace 132 132

Standard [°
Uzite¢na nosnost pfi max. stohovaci vysce [kg] 1800 3100 y
. . » . Celkovy uhel pohybu upinace
Uzite&na nosnost pfi max. dosahu vpred [kg] 1 000 1 350 Volitelné [] 150 150
Stohovaci vyska pfi max. uZite€né nosnosti [mm] 4700 5835 Zvedani/spousténi zdvihaciho vélce [s] 6,0/4,3 57/44
Dosah pfi max. uzite¢né nosnosti [mm] 1400 1629 Vysouvani/zasouvani teleskopického ramene [s] 55/4,1 55/85
Max. dopfedny dosah (pal. vidle) [mm] 3 156 3186 Vyklapéni/zaklapéni upinace 33/08 35/95
Provozni hmotnost [kg]* 4400 - 5 200 5200 - 5 900 Standard [s] s S
Vyk.lapevm/zaklapenl upinace 48735 55/35
Volitelné [s]

I MOTOR
Vyrobce motoru Kohler Deutz I KAPACITY
Typ/model KDI 2504 TCR TCD 2.9 L4 HP

yp Objem palivové nadrze [|] 95 125
Vykon mot kW/h 55,4 /75 82/ 112 . .
yxo oru | Pl Objem hydraulické nadrze [|] 100 38
Max. to¢ivy moment [Nm pfi ot./min] 315 pfi 1 500 420 pri 2 000
Zdvihovy objem [cm®] 2482 2924 . .
I ELEKTRICKY SYSTEM
Stupen emisni normy vyfukovych spalin EU stupen V EU stupen V
. . . - Provozni napéti [V] 12 12
Dodatec¢né zpracovani vyfukovych spalin DOC / DPF DOC / DPF / SCR
Baterie/alternator [Ah/A] 100/ 80 100/ 120
" . Startovaci motor [kW] 2,0 3,2
I PRENOS SILY
Pohon Hydrostat Hydrostat
I EMISE HLUKU**
Max. jizdni rychlost 20 40
Standard [km/h] Mérena hladina akustického vykonu LwA 959 %8
dB(A ’
Max. jizdni rychlost 30 20 [ABA)
Moznost 1 [km/h] Zarucena hladina akustického vykonu LwA (kabina) 101 101
dB(A
Max. jizdni rychlost 20 a0 [dB(A)]
Moznost 2 [km/h] Hladina akustického tlaku u ucha obsluhy 77 76
dB(A
Napravy Naprava Carraro s planetovym prevodem Naprava Dana s planetovym prevodem [aB(A]
Vykyv zadni napravy [°] +10 +10
- . - . - L - . - I VIBRACE***
Uzavérka diferencidlu, volitelné [%)] 100 % na predni napravé 100 % na predni naprave
Provozni brzda Kotougova brzda Kotougova brzda Celkova hodnota vibraci horni &asti téla [m/s?] <2,56m/s? (< 8,2 ft/s?)
. v v . - s - e e 2 2\x KKk
Parkovaci brzda Mechanicky ovladana Mechanicky ovladana Nejvyssi efektivni vaZzena hodnota zrychleni pro télo <05 m/s2 (< 1,64 ftgs* )*
[m/s?] 1,28 m/s* (4,19 ft/s?)****
Standardni pneumatiky 340/80-18 340/80-20
HYDRAULIKA RiZENi A PRACOVNi HYDRAULIKA
Princip systému fizeni hydrostatickeé fizeni vSech kol, krabi chod a fizeni predni napravy
Fungovani pracovni hydrauliky Zubové Cerpadlo s LUDV Zubové Cerpadlo s LUDV
Max. thel vychyleni kol [°] 38 40
Max. pritok ¢erpadia [I/min] 103 109
Max. tlak [bar] 260 260
* Hmotnost s plnou nadrzi + standardni lopata + provozni hmotnost 75 kg (ISO 6016 + hmotnost se li§ v zavislosti na vybave).
> Informace: Méfeni probiha podle pozadavkd normy EN 1459 a smérnice 2000/14/ES. Méfici stanice: Zpevnény povrch.

o Nejistoty méreni, jak je uvedeno v ISO/TR 25398:2006. Poucte nebo informuijte obsluhu 0 moZnych nebezpecich zplsobenych vibracemi.
Na rovném a zpevnéném povrchu pii odpovidajicim zpUsobu jizdy
e Pouzitl pri extrakei v nepriznivych provoznich podminkach
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I ROZMERY KT276 I ROZMERY KT316
Al Celkova délka [mm] 4400 Al Celkova délka [mm] 4500
A2 Celkova délka s lopatou [mm)] 5 150 A2 Celkova délka s lopatou [mm] 5250
B1 Celkova délka bez lopaty [mm] 1960 B1 Celkova délka bez lopaty [mm] 2095
C1 Rozchod stroje [mm] 1650 C1 Rozchod stroje [mm] 1780
D3 Celkova vyska nizké kabiny [mm] 1985 D1 Celkova vyska [mm] 2 155
D4 Celkova vyska vysoké kabiny [mm] 2105 D2 Celkova vyska se svétlem vystrazného majaku [mm] 2 300
D5 Celkova vyska se svétlem vystrazného majaku nizké kabiny [mm] 2205 E1 Sitka kabiny [mm] 825
D6 Celkova vyska se svétlem vystrazného majaku vysoké kabiny [mm] 2 325 F1 Rozvor kol, stfed [mm] 2750
E1 Sitka kabiny [mm] 825 G1 Svétla vyska pod napravou a prevodovkou, brodivost [mm| 320
F1 Rozvor kol, stfed [mm] 2 650 H1 Vzdalenost od stfedu zadniho kola k zadi [mm] 730
G1 Svétla vyska pod napravou a prevodovkou, brodivost [mm)] 300 1 Zadni najezdovy uhel (odjezdovy uhel) [°] 775
H1 Vzdalenost od stfedu zadniho kola k zadi [mm] 730 J1 Zaklapéci uhel [°] 45
bl Zadni najezdovy uhel (odjezdovy uhel) [] 76 J2 Vysypny uhel [°] 22 /40
J1 Zaklapéci uhel [7] 45 K1 Max. stohovaci vyska [mm] 5835
J2 Vysypny uhel [°] 22 /40 L1 Vyska prekladani: zasunuto [mm] 3 745
K1 Max. stohovaci vyska [mm] 5790 L2 Vyska prekladani: vysunuto [mm] 5610
L1 Vyska prekladani: zasunuto [mm] 3710 M1 Vysypna vyska: zasunuto [mm] 3205
L2 Vyska prekladani: vysunuto [mm] 5570 M2 Vysypna vyska: vysunuto [mm] 5070
M1 Vysypna vyska: zasunuto [mm] 3145 N1 Vysypny dosah: vysunuto [mm] 458
M2 Vysypna vyska: vysunuto [mm] 5005 Q1 Vzdalenost od stfedu pfedniho kola k bfitu standardni lopaty [mm] 1780
N1 Vysypny dosah: vysunuto [mm] 680 Q2 \sljggr?nuo;:;? stfedu loZiska predniho kola k dosedacim plocham rychlovyménného 1030
Q1 Vzdalenost od stfedu predniho kola k bfitu standardni lopaty [mm] 1770 .

Vzdalenost od stfedu loziska predniho kola k dosedacim plocham rychlovyménného ik Bod ot4ent lopaty: zasunuto [l 424
Q2 systému [mm] 1030 R2 Bod otaceni lopaty: vysunuto [mm] 6 110
R1 Bod otaceni lopaty: zasunuto [m] 4210 S1 Polomér otaceni po vnéjsi hrané kol [mm] 3 605
R2 Bod otaceni lopaty: vysunuto [mm] 6 070 S2 Polomér otaceni po vnéjsi hrané lopaty [mm] 4 605
S1 Polomér otaceni po vnéjsi hrané kol [mm] 3670 T1 Vyska nastupu - podlaha kabiny [mm] 660
S2 Polomér otaceni po vnéjsi hrané lopaty [mm] 4 500
T Vyska nastupu - podlaha kabiny [mm)] 480/ 600
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KT276

DIAGRAM UZITECNE NOSNOSTI: S LSP 500 MM, RYCHLOVYMENNYM SYSTEMEM KRAMER A STANDARDNIiMI PALETIZACNIMI
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KRAMER
on the S/ﬂé_Slde

KOLOVE NAKLADACE
Objem lopaty: 0,35 - 1,80 m®

A

7

TELESKOPICKE NAKLADACE
Objem lopaty: 0,45 - 1,45 m®

=4

TELESKOPICKE MANIPULATORY
Uzite€na nosnost: 1 450 - 5 500 kg

Kramer-Werke GmbH
Wacker Neuson Stral3e 1
88630 Pfullendorf

Némecko

Telefon: +49 (0) 7552 92 88 0
Fax: +49 (0) 7552 92 88 234

info@kramer.de
www.kramer.de

KA.EMEA.10422.V01.CZ
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